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1 ® VACON Documento: DPD00567B3, Publicado:23.8.2011 SEGURIDAD

En esta guia rapida se incluyen los pasos esenciales para una
instalacion y configuracion sencillas del convertidor de frecuencia Vacon 10.
Antes de la puesta en servicio de la unidad, descargue y lea por completo
el manual del usuario de Vacon 10 disponible en:
www.vacon.com -> Support & Downloads

1. SEGURIDAD

LA INSTALACION ELECTRICA SOLO LA PUEDE REALIZAR
UN ELECTRICISTA PROFESIONAL.

Esta guia rapida contiene precauciones y advertencias claramente marcadas que
estan pensadas para su seguridad personal y para evitar dafios involuntarios al
producto o a los aparatos conectados.

Lea detenidamente estas advertencias:

Los componentes de la unidad de alimentacién del convertidor de
frecuencia estan activos cuando Vacon 10 esta conectado a la red
eléctrica. El contacto con este voltaje es extremadamente peligroso y
puede causar lesiones graves o la muerte.

Los terminales U, V, W (T1, T2, T3) del motor y los posibles terminales
R+/R- de la resistencia de frenado estan activos cuando Vacon 10 esta
conectado a la red eléctrica, aun cuando el motor no esté en
funcionamiento.

Los terminales de E/S de la unidad de control estan aislados de la red
eléctrica. No obstante, los terminales de salida del relé pueden portar
tension de control peligrosa, aun cuando Vacon 10 esta desconectado
de la red eléctrica.

La corriente de fuga a masa de los convertidores de frecuencia Vacon
10 supera los 3,5 mA CA. Segun la norma EN61800-5-1, se debe
garantizar una conexion reforzada de tierra de proteccion.

Consulte el capitulo 7.

Si el convertidor de frecuencia se utiliza como parte de una maquina,
el fabricante de la maquina es el responsable de suministrar la
maquina con un interruptor principal (EN 60204-1).

SiVacon 10 se encuentra desconectado de la red eléctrica mientras el
motor esta en funcionamiento, permanecera en tension si el proceso

proporciona energia al motor. En este caso, el motor funciona como un
generador de energia de alimentacién al convertidor de frecuencia.

Después de desconectar el convertidor de frecuencia de la red
eléctrica, espere a que el ventilador se pare y los segmentos de la
pantalla o los LED de estado del panel frontal se apaguen. Espere 5
minutos mas antes de efectuar cualquier accién en las conexiones de
Vacon 10.

El motor puede arrancar de forma automatica después de una
situacion de fallo, si se ha activado la funcién de restablecimiento
automatico.
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INSTALACION VACON ® 2

2. INSTALACION

2.1 Instalacion mecanica

Existen dos maneras de montar Vacon 10 en la pared: montaje con tornillos
o en railes DIN.

i1 Mi2-3

Figura 1: Montaje con tornillos (izquierda) y montaje en railes DIN (derecha)

NOTA: consulte las dimensiones de montaje en la parte posterior de la unidad.
Deje espacio libre encima (100 mm), debajo (50 mm) y en los laterales (10 mm) de
Vacon 10 para que este pueda refrigerarse. (Solo se puede realizar una instalacion
lateral si la temperatura ambiente no supera 40°C).

0‘999

Acoplar el soporte
DESPUES DE
instalar los cables
de alimentacion

Acoplar esta placa
ANTES DE instalar
los cables de
alimentacion

Figura 2: Acoplamiento de la placa PE y del soporte de cables API
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3 ® VACON INSTALACION

2.2 Cableado y conexiones
2.2.1 Cableado de alii ion

Nota: El par de apriete de los cables de alimentacion oscila entre 0,5y 0,6 Nm

3~ (230V, 400V)

Salida del motor

N //’//z,.

1%,

Cortar la capa
protectora del
cable de plastico
para una conexion|
RED ELECTRICA amasade360°  MOTOR

Figura 3: Conexiones de alimentacién de Vacon 10, MI1

3~ (230V,400V) Resistencia de frenado externa
3~(230V, 400V)

eVl “15\” Salida del motor

L1L2/N L3 R+ R- UT1 VIT2WIT3
del cable de

7'(/'T"“\‘\T. ..

e \\ N\

Cortar la
capa
protectora

RESISTEN
CIADE
FRENADO

Figura 4: Conexiones de alimentacion de Vacon 10, MI2 - MI3
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INSTALACION VACON ® 4

2.2.2 Cableado de control

e ——

-

Figura 5: Abra la tapa

Par de apriete
- del cable de
control: 0,4 Nm

Cortar la capa
protectora del
cable de plastico
para una conexion
amasa de 360°

Figura 6: Instalacion de los cables de control. Consulte la pagina siguiente.
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5 ® VACON E/S DE CONTROL Y TERMINALES

3. E/S DE CONTROL Y TERMINALES (API FULL)
Referencia:
Potenciémetro: 1~10 K +/- 5%

Terminal Senal Valor predeter- Descripcion
minado de fabrica
+10Vref [Salida de la tension de ref. Carga maxima 10 mA
Al Senal analégicaen 1 |Referencia de frec. P [0-+10VRi =200k Q (min.)
GND @|Tierra de sefal de E/S
24Vsal | |Salida de 24 V para la +20 %, carga max. 50 mA
de ED
GND @|Tierra de sefal de E/S
DI Entrada digital 1 Marcha directa P!
DI2 Entrada digital 2 Marcha inversa P 0-+30VRi=12kQ min.
DI3 Entrada digital 3 Velocidad constante B0 P
A Senal RS485 A Comunicacién FB Positivo
B Senal RS485 B Comunicacién FB Negativo
Al2 Sefal analégicaen2  |valor real PI P 0(4) - 20 mA, Ri = 200Q
GND @|Tierra de senal de E/S
GND @|Tierra de senal de E/S
DI4 Entrada digital 4 Velocidad constante B1 P
DI5 Entrada digital 5 Restablecimiento de . ,
fallo P 0-+30VRi=12kQ min.
DI6 Entrada digital 6 Desactivar control PI P
SA Salida de senal Frecuencia de salida P [0(4) - 20 mA, Ri = 500Q
analédgica
20 |DO Salida de senal digital [Activa = PREPARADO P |Colector abierto, carga
max. 48 V/50 mA
22 |SR13 _] Salida de relé 1| Activa = MARCHA P Carga de conmutacion max.§
23 [SR 14 K 250 VCA/2 A 0 250 VCC/0,4 A
J —|
24 |SR22 _| Salida de relé 2| Activa = FALLO P Carga de conmutacion
25 |SR21 _| ; max.:
26 SR 24 1 250 VCA/2 A0 250 VCC/0,4 A

Tabla 1: Conexiones y configuracién de E/S predeterminada de la aplicacion
Vacon 10 de uso general, API Full (consulte la informacion sobre otras API en
el manual de usuario)

P) = Funcién programable. Consulte los parametros en el manual del usuario

Terminales de E/S de Vacon 10:

AR GNDGND DI4_DI5 DI6_AO DO RO1 RO1 - _RO2

[ %]

o o o o o o - o o o
T 2 9 10
) )

+10v AH GND 24V GND DI1 DI2 DI3 A B RO2 RO2

M+ =ApPiLMITED M =API RS485
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NAVEGACION Y ARRANQUE

VACON ® 6

4. NAVEGACION Y ARRANQUE
4.1 Mends principales de Vacon 10

. READV RUN STOP ALARM_FAUL’
MENU DE

REFERENCIA  FEFFC
Muestra el valor MON
de referencia

deltecado  PAR
independiente-
mente del lugar
de control
seleccionado.

FLT Hz_

FWD REV IIO KEYPAD BUS

l @ GIRAR

READY RUN STOP ALARM FAUL]

FLT
los valores

de supervision.

MENU DE REF|
SUPERVISION yon]
En este menu Y
se pueden PAR
explorar

v

FWD REV IIO KEYPAD BUS

l @ GIRAR

READY RUN STOP ALARM FAUL

MENU DE REF.
PARAMETROS
Enestemeny MON

se pueden PAR}S
explorar

y editar FLT v

los parametros. REV uo KEYPAD BUS

t @ GIRAR

READY RUN STDP ALARM FAULT

MENU DE REF
FALLOS MON
Aqui se pueden
examinar los PAR
fallos que se FLT]«

S

han producido.

FWD REV IIO KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FAULT

[ 17 nl
L,

I

PULSAR Hz

hd v
FWD REV /0 KEYPAD BUS

-
/0 KEYPAD BUS

v
FWD

REV

READY RUN STOP ALARM FAUL]
- A

REF j
MON ,L ’l
PAR|«
PULSAR FLT
v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS

EADY RUN STOP ALARM FAUL
a -

-
IL— o

v
REV /0 KEYPAD BUS

PULSAR FLT

<

Figura 7: Menu principal de Vacon 10

Nota: Puede cambiar rapidamente el lugar del control
activo entre remoto a local, y viceversa, pulsando la
rueda de navegacion durante unos segundos.

Assistencia 24 horas +86 4008 876 811 « Correo electrénico: vacon(@vacon.es




7 ® VACON NRVEGQCI(SNYRRRRNQUE

4.2 Puesta en servicio y asistente de arranque

4.2.1 Pasos de la puesta en servicio:

1. Lea las instrucciones de seguridad de la pagina 1.

7. Realice una prueba de funcionamiento sin
el motor. Consulte el manual de usuario en
www.vacon.com.

2. Fije la conexion a tierray compruebe que los
cables cumplen los requisitos.

8. Ejecute las pruebas no de carga sin que el
motor esté conectado al proceso.

3. Compruebe la calidad y la cantidad de aire de
refrigeracion.

9. Realice una identificacion de motor
(Par. ID 631)

4. Compruebe que todos los interruptores de
arranque/parada se encuentren en posiciones de
parada.

10. Conecte el motor al proceso y vuelva a
ejecutar la prueba de funcionamiento.

5. Conecte la unidad a la red eléctrica.

11. Vacon 10 esta preparado para ser utilizado.

6. Ejecute el asistente de arranque y establezca
todos los pardametros necesarios.

Tabla 2: Pasos de la puesta en servicio

4.2.2 Asistente de arranque
Vacon 10 inicia el asistente de arranque en el primer encendido. Después de esto, el
asistente se puede ejecutar al pulsar el botén de parada durante 5 segundos en el

mend principal. El procedimiento se muestra en las siguientes figuras.

NOTA: Ejecutar el Asistente de arranque siempre hara que los ajustes de los
parametros vuelvan a sus valores predeterminados de fabrica.

) { 7] <« Sealternan > ILJLIT
lL 1,2 en la pantalla ! { "U

READY RUN STOP ALARM FAULT EAL RUN_STOP_ ALAF AUL ADY RUN _STOP_ALARM FAUL’
- 3 a X - ’ - -
REF| REF|
wou| . MoN I 7IL.II7
PAR|« . PAR|« ' ’ L'
FLT - - 3 FLT|

@ Pulsar STOP

durante 5 segundos
en el menu principal

REALIZAR EL MISMO
PROCEDI-MIENTO PARA EL
PAR. 1.4, CORRIENTE NOMINAL
DEL MOTOR

Pulsar para entrar en
el modo de

v v
Seleccionar la
velocidad :

S,

del motor y pulsar
para confirmar.

CONFIGURAR LA UNIDAD, PAR.
13.2, CONSULTAR PAGINA
SIGUIENTE

Figura 8: Asistente de arranque de Vacon 10 (aplicacion estandar)
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NRVEGQCIéNYRRRRNQUE VACON ® 8

READY RUN STOP ALARM FAUL] EADY RUN STOP ALARM FAUL] EADY RUN STOP ALARM FAUL’
PS a a - a a
REF| REF| —_ REF| ’—,
MON| t ) 1] —p-MON ’L__) 1_7 J —p MON
PAR|4 !_LI; PAR(« '_,’; PAR|< U
ATl o - ATl - L -
El Asistente de @ Pulsar para entrar Seleccionar entre
arranque muestra en el modo de 0y 3. Consulte
el numero de par 13.2 edicion. mas abajo.
Selecciones:
P1.1 |P12|P17 |P1.15|P2.1 |P2.2 | P2.3|P3.1|P3.2| P3.3 |P4.2 P43
T1x| 0= 0= 0=| o =
= Basi 50/60 | . 50/60
0 = Basica * Nose | 1/0  |Rampa| Libre Al |3s |3s
VE Bz | Inwor| TS p Hz |Hz oy
= Uni 11x | 0= 0= | 1= |20 0=
1 = Unidad de v | 306 \ Nose | I/0 o o he 990 | At [5s [ss
bomba Mz |INMOT] iz 2z Jo-tov
2 = Unidad de s0/s | 111% | 0= 0= | 0= |20 |sop0 | &=
* .
ventilador VT Hz  {inmor mf;a /0 Rampal Libre | Hz |z Uﬁ‘t‘]\/ 20 1208
I 15x | 1= 0= | o= 0=
3 = Unidad de Ve B | or|se [ 10 [Rampa| Libre |y, [S0| At |15 |15
transportador utiliza 0-10V
*Mismo voltaje que la unidad,
salvo en las unidades de 115V
en las que el valor es 230 V
Parametros o1 1 tension nominal del motor (V) P2.3 Funcién de parada
afectados:  P1.2 Frecuencia nominal del motor (Hz) P3.1 Frecuencia min.
P1.7 Limite de corriente (A) P3.2 Frecuencia max.
P1.15 Sobrepar P3.3 Referencia de E/S
P2.1 Lugar de control P4.2 Tiempo de acel. (s)
P2.2 Funcion de arranque P4.3 Tiempo de decel. (s)
EADY RUN STOP ALARM FAUI
REF| - -
MON| l
PAR[< ]
oy -

@

Pulsar para confirmar
la configuracién de la unidad

Figura 9: Configuracién de la unidad
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9 ® VACON SUPERVISION Y PARAMETROS

5. SUPERVISION Y PARAMETROS

Nota: Esta guia es para la aplicacion estandar de Vacon 10. Si usa una
aplicacion especial, descargue el manual de la misma en:
www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Valores de supervision

Codigo | Senal de supervision Unidad Id. | Descripcion
M1.1 Frecuencia de salida Hz 1 Frecuencia al motor
M1.2 Referenc_la de Hz 25
frecuencia
M1.3 Revoluciones del eje rpm 2 | Velocidad del motor calculada
del motor
M1.4 Corriente del motor A 3 Corriente del motor medida
M1.5 Par del motor % 4 Par nominal/real calculado del
motor
M1.6 Potencia del motor % 5 Potencia nominal/real calculada
del motor
M1.7 Tension del motor v 6 Tension del motor
M1.8 Tension del bus de CC Vv 7 Tension del bus de CC medida
M1.9 Temperatura de unidad °C 8 Temperatura del disipador de
calor
M1.10 Temperatura del motor % Temperatura del motor
calculada
M1.11 Entrada analdgica 1 % 13 | Valor Al1
M1.12 Entrada analdgica 2 % 14 | Valor A2 SOLO EN API FULL
M1.13 | Salida analdgica % 26 | AO1SOLO EN API FULL
M1.14 DI1, DI2, DI3 15 Estados de entrada digital
Estados de entrada digital SOLO
M1.15 | Dl4, DIS, DI6 16 EN API FULL
RO1, (también RO2, DO o .
M1.16 en APIFULL) 17 | Estados de salida digital/de relé
M1.17 | Consigna det PI % 20 En porcentg;gdeta referencia de
proceso maxima
M1.18 | Retroalimentacion PI % 21 | En porcentaje delvalorreal
maximo
M1.19 | Valor de error PI % 22 | En porcentaje del valor de error
maximo
M1.20 Salida PI % 23 Enlp.orceﬂtaje del valor de salida
maximo

Tabla 3: Valores de supervisién de Vacon 10 API RS-485 (Aplicacion de

propdsito general)
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SUPERVISION Y PARAMETROS

VACON ® 10

5.2 Parametros de configuracion rapida

Codigo Parametro Min. | Max. |Unidad |Predet. | Id. Nota
L 230
P11 Tensién nominal 180 690 v 400 110 Compropar la placa de
del motor 575 caracteristicas del motor
P12 Frecuencianominal 30 320 Hz 50,00 | 111 Compropar la placa de
del motor caracteristicas del motor
P13 Velocidad nominal 300 | 20000[ rpm 1440 12 Valor predeterminado para
del motor un motor de cuatro polos
Corriente nominal | 0.2x | 2,0x Comprobar la placa de
|
P14 del motor Inunit | INunit A Nunit | 113 caracteristicas del motor
Comprobar la placa de
P1.5 | Cos del motor @ 0.30 | 1.00 0.85 | 120 (o racteristicas del motor
P17 | Limite de corriente | 2| 2* | Ao | X [ 107
INunit [ INunit INunit
0 = No se utiliza
P1.15 Sobrepar 0 1 0 109 1= Se utiliza
1 =Terminal de E/S
ppq | Lugardecontrol f 2 1 | 172 2= Bus de campo
remoto : .
(una seleccién quitada)
P22 Funcién de 0 1 0 505 0 = Rampa
arranque 1 =Arranque al vuelo
P23 Funcién de parada 0 1 0 506 | 0 =Libre 1=Rampa
P3.1 Frecuencia min. 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 Frecuencia max. P3.1 320 Hz 50,00 102
0 = Velocidades constantes
(0-7)
1 = Referencia del teclado
2 = Referencia de bus de
P3.3 Referencia de E/S 0 4 3 17 campo
3=Al1 (API FULL &
LIMITED)
4 =AI2 (API FULL)
P34 Velocidad constante 0,00 | P32 Hz 5,00 124 Se activa rr?e_dlan!e
0 entradas digitales
P35 Velocidad constante 000 | P32 Hz 10,00 | 105 Se activa nje;liante
1 entradas digitales
P36 Velocidad constante 0,00 | P32 Hz 15,00 | 106 Se activa me_dlan!e
2 entradas digitales
P3.7 Velocidad constante 000 | P32 Hz 20,00 | 126 Se activa me;llante
3 entradas digitales
Tabla 4: Parametros de configuracion réapida
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11 ® VACON SUPERVISION Y PARAMETROS
Codigo Parametro Min. | Max. |Unidad |Predet. | Id. Nota
P42 Tiempo vd'e 0.1 3000 s 10 103 Tiempos de aceleraciop Qe
aceleracion 0 Hz a la frecuencia maxima
Tiempo de Tiempo de deceleracion
P43 po ce 0,1 3000 s 1.0 104 | desde la frecuencia maxima
deceleracion
hasta 0 Hz.
API FULL y LIMITED:
0="Tensién 0..10V
1="Tensién 2..10V
SOLO API LIMITED:
2= Corriente 0..20 mA
- 3 =Corriente 4..20 mA
Pé.1 Rango de senal Al1 0 3 0 379 NOTA: AL utilizar AP
LIMITED, seleccione
también el rango de
corriente o de tension con
elinterruptor encapsulado
doble en linea
Rango de sefial A12 2 =Corriente 0..20 mA
P65 | “isotoapiru)y | 2 | 3 3| 399 3-corriente 420 mA
Restablecimiento 0 = No se utiliza
P10.4 automatico de fallo 0 ! 0 731 1 =Se utiliza
0 = Todos los pardmetros
son visibles
P131 Ocult'acwon de 0 1 1 115 1= Solg el grupo de
parametros parametros de
configuracion rapida es
visible
Tabla 4: Parémetros de configuracion rapida
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SUPERVISION Y PARAMETROS

VACON ® 12

5.3 Ajustes del motor (Panel de control: Menu PAR -> P1)

NOTA: Estos parametros se muestran cuando P13.1=0.

Codigo Parametro Min. | Max. |Unidad] Predet.] 1d. Nota
. 230
P11 Tension nominal del 180 690 v 400 | 110 Compropar la placa de
motor 575 caracteristicas del motor
P1.2 Frecuencia nominal del 30 320 Hz 50,00 | 111 Comprol?ar la placa de
motor caracteristicas del motor
P13 Velocidad nominal del 300 | 20000 rpm 1440 | 112 Valor predeterminado para
motor un motor de cuatro polos
Corriente nominal del | 0.2x| 2,0x Comprobar la placa de
P14 motor Inunit] TNunit A INunit | 113 caracteristicas del motor
. Comprobar la placa de
P15 Cos phi del motor (P 0.301 1,00 0.85 [ 120 caracteristicas del motor
P1.7 Limite de corriente |0.2x |2 X A |1'5X 107
Nunit| 'Nunit Nunit
Modo de control del 0 = Control de frecuencig
P18 motor 0 ! 0 600 1 = Control de velocidad
0 = Lineal
P1.9 | Seleccion de relacion U/ff 0 2 0 108| 1 = Cuadratica
2 = Programable
P1.10] Punto de desexcitacion | 30,00 320 Hz 50,00 | 602
- o - -
P11 Tension en gl p‘urnto de 10.00] 200 % 100,00| 603 % de tension nominal
desexcitacién del motor
p1ag| Frecuenciadetpunto g o0l oy qof 1, | 50,00 | 604
medio de la curva U/f
— - = - -
P1.13 Tension del punto medio 000] P1.11 % 100,00 605 % de tension nominal
de la curva U/f del motor
= - = — -
P1.14 Tension de‘sallda a 0.00| 40,00 % 0,00 | 606 % de tension nominal
frecuencia cero del motor
0= No se utiliza
P1.15 Sobrepar 0 1 0 109, 1= Se utiliza
P1.16 Frecuencia 15| 160 | kHz | Varia [ 601
de conmutacion
0 = Desactivado
1 =Se utiliza en modo de
PR funcionamiento
P1.17 Relé limitador 0 2 0 504] 2 - Se utiliza en modo de
funcionamiento y
modo parado
Solo en API FULL & LIMITED
1=Identificacion sin
P1.18] Identificacién del motor 0 1 0 631| comando de marcha tras
elarranque

Tabla 5: Ajustes del motor
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13 ® VACON SUPERVISION Y PARAMETROS

5.4 Configuracion de arranque/parada (Panel de control: Menu PAR -> P2)

Codigo| Parametro| Min.| Max.| Unidad| Predet.| Id. Nota
1= Terminal de E/S
Lugar de 2 =Bus de campo
P21 control ! 3 ! 172 (el control del teclado se activa con el
par. 2.5)
P22 Funciénde 0 1 0 505 0 =Rampa
arranque 1=Arranque al vuelo
P23 Funcionde 0 1 0 506 0=Libre
parada 1=Rampa
Senal de Senal de
arranque 1 arranque 2
(Predeterminada (Predeterminada
DI1) DI2)
Ldgica de 0 Marcha directa  Marcha inversa
P2.4 | arranque/| 0 3 0 300| 1 Arranque Inverso
parada 2 Impulso de Impulso de parada
arranque
3 Marcha directa  Marcha inversa
Flanco ascendente Flanco ascendente
después de fallo  después de fallo
Local 0 = Remoto
P25 remoto 0 ! 0 m 1 =Teclado

Tabla 6: Configuracién de arranque/parada
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VACON ® 14

5.5 Referencias de frecuencia [Panel de control: Menu PAR -> P3)

Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad| Predet. | Id. Nota
P3.1 Frecuencia min.| 0,00 P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 | Frecuencia max.| P3.1 320 Hz 50,00 102
0 = Velocidades const. (0 -7]
1 = Referencia del teclado
Ref . 2 = Referencia de bus
P33 e 0 4 3 17|  decampo
3=Al1 (APIFULLY
LIMITED
4=AI2 (APIFULL)
P34 Velocidad 000 | P32 Hz 5,00 12 Se activa me}ilante
constante 0 entradas digitales
P35 Velocidad 000 | P32 Hz 10,00 105 Se activa medlante
constante 1 entradas digitales
P36 Velocidad 000 | P32 Hz 15,00 106 Se activa me_dlante
constante 2 entradas digitales
P37 Velocidad 0,00 | P32 Hz 20,00 126 Se activa me}‘liante
constante 3 entradas digitales
P38 Velocidad 000 | P32 Hz 25,00 127 Se activa me_dlante
constante 4 entradas digitales
P3.9 Velocidad 0,00 | P32 Hz 30,00 128 Se activa me}‘liante
constante 5 entradas digitales
paio|  Velocidad g0 | p3a| Mz [ apo0 | 129| S¢ activamediante
constante 6 entradas digitales
P3.11 Velocidad 0,00 | P32 Hz 50,00 130 Se activa mediante

constante 7

entradas digitales

Tabla 7: Referencias de frecuencia

NOTA: Estos parametros se muestran cuando P13.1=0.
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15 ® VACON SUPERVISION Y PARAMETROS

5.6 Configuracion de rampas y frenos (Panel de control: Menu PAR -> P4)

Cadigo| Parametro Min. Max. Unidad| Predet. | Id. Nota

0= Lineal
0,0 10,0 s 0,0 500] >0 = Tiempo de
rampa de curvaen S

Forma

P41 de rampa

P42 Tiempo de

L 0,1 3000 s 1.0 103
aceleracion

Tiempo de

Pa:3 deceleracion

0,1 3000 s 1.0 104

Corriente de 0,2x 2x

PA&T limitacion CC INunit INunit

A Varia 507

Tiempo de 0 = El freno CC esta
P4.5 frenado CC 0,00 600,00 s 0 516] desactivado al
alarrancar arrancar

Frecuencia
para iniciar
pug | MenadoCCY g10 | 1000 [ Wz | 150 |15
la parada
de rampa

Tiempo de
P4.7 frenado CC 0,00 600.00 s 0 508
al parar

0 =El freno CC esta
desactivado al parar

Activacion de
P4.8 frenado por 0 1 0 520
flujo

0 = Desactivado (Off]
1 = Activado (On)

P49 Corriente freno 0.0 74
por flujo

Forma de 0= Lineal
P4.10 0,0 10,0 s 0,0 501] >0 = Tiempo de

rampa 2
P rampa de curvaen S

Tiempo de

P4 aceleracion 2

0,1 3.000 s 1.0 502

Tiempo de

P42 deceleracién 2

0,1 3.000 s 1,0 503

Tabla 8: Configuracién de rampas y frenos
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5.7 Entradas digitales (Panel de control: Menu PAR -> P5)

Cadigo| Parametro Min.| Max.| Unidad| Predet.| Id. Nota
0= No se utiliza
1=DI1
| 2=DI2 Sélo en API FULL |
P5.1 | Sefial de arranque 1| 0 6 1 403 3 :E(I;IMITED
4=Dl4 Sélo en API FULL
5=DI5
6=Dl6
P5.2 | Sefal de arranque 2| 0 6 2 404 | Igual que el pardametro 5.1
P5.3 Inverso 0 6 0 412 | Igual que el parametro 5.1
P5.4 Fat[lco;:;i;'no 0 6 0 405 | Igual que el pardmetro 5.1
P5.5 | Fallo externo (abrir)]] 0 6 0 406 | Igual que el parametro 5.1
P5.6 Restadbelelet[v;\ento 0 6 5 414 | Igual que el pardametro 5.1
P5.7 | Permiso de marchal 0 6 0 407 | Igual que el parametro 5.1
P5.8 | Velocidad const. BO| 0 6 3 419 | Igual que el pardmetro 5.1
P5.9 | Velocidad const. B1| 0 6 4 420 | Igual que el parametro 5.1
P5.10 | Velocidad const. B2| 0 6 0 421 lgual que el pardmetro 5.1
P5.11 Desactivar PI 0 6 6 1020[ Igual que el parametro 5.1
P5.12 Forzar E/S 0 1/6 0 409 | Igual que el parametro 5.1

ps.13|  Seleccionde o e 0 | 408| igual que el parametro 5.1
tiempo de rampa

Tabla 9: Entradas digitales

NOTA: Estos parametros se muestran cuando P13.1=0.
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5.8 Entradas analdgicas (Panel de control: Menu PAR -> Pé)

cédigol Parametro | Min. | MéxJ_Unidad| Predet.| Id.| Nota

Solo en API FULL & LIMITED

APIFULL y LIMITED:
0="Tensién 0..10V
1=Tension 2...10V

SOLO API LIMITED:
2=Corriente 0...20 mA
3=_Corriente 4...20 mA
NOTA: Al utilizar API
LIMITED, seleccione
también el rango de
corriente o de tension con
elinterruptor encapsulado
doble en linea.

P6.1 | Rango de senal Al1 0 3 0 379

o

P6.2 | Tiempo de filtro Al1 0,0 10,0 s 0,1 378] 0 =sin filtrado

P6.3 | Min. personal. AI| -100,0| 100,0 % 0,0 380] 0,0 = sin escalada min.

Pé.4 | Max. personal. AIT| -100,0| 100,0 % 100,0 | 381] 100,0 = sin escalado max.

Solo en API FULL

2=Corriente 0...20 mA

P6.5 Rango sefial Al2 2 3 3 390 3= Corriente 4..20 mA
P6.6 | Tiempo de filtro Al2 0,0 10,0 s 0,1 389 0 =sin filtrado

P6.7 | Min. personal. Al2 | -100,0| 100,0 % 0,0 391] 0,0 = sin escalado min.
P6.8 | Max. personal. Al2| -100,0| 100,0 % 100,0 | 392] 100,0 = sin escalado max.

Tabla 10: Entradas analdgicas

NOTA: Estos pardmetros se muestran cuando P13.1=0.
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5.9 Salidas digitales y analégicas (Panel de control: Ment PAR -> P7)

Cédigo| Parametro | Min.| Ma’x.l Unidaﬂ_Predet.| Id.| Selecciones
Sélo en API FULL

0=No se utiliza
1= Preparado
2 = Marcha
3 =Fallo
4 = Fallo invertido
. . 5 = Advertencia
P7.1 Cmeg'd“ f,efa“da o [ 1| pre 2| 313| 6=Invertido
ereie 7 = Velocidad elevada
8 = Regulador del motor
activado
9 = FBControlWord.Bit13
10 = FBControlWord.Bit14
11 = FBControlWord.Bit15

n todas la versiones API:

Contenido de salida .
P7.2 de relé 2 | 0 | n 3 | 31A| Igual que el parametro 7.1
Sélo en API FULL
p73 | Contenidodesalidaf o f 1 312| 1gual que el parametro 7.1
digital 1
0 =No esta en uso
1 = Frec. de salida (0-fyz,)
P74 Funcién fje»sallda 0 4 1 307 2 = Corriente de salida
analégica (0-1yMotor)
3 = Par (0-Par nominal)
4 = Salida del regulador Pl
P75 Minimo tlje.sal\da 0 1 1 310 0=0mA
analdgica 1=4mA
Solo en API Limited
P7.6 | Inversiondereté2] 0 | 1] | 0 [ 489] 1=Relé 2 invertido

Tabla 11: Salidas digital y analdgica

NOTA: Estos parametros se muestran cuando P13.1=0.
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5.10 Protecciones (Panel de control: Menu PAR -> P9)

Codigo| Parametro Min.| Max. | Unidad| Predet. | Id. Nota
0 =Sin respuesta
Repuesta a fallo de 1 = Advertencia
P refe. 4mA 0 2 ! 700 2 = Fallo, parar acel.
hasta P2.3
1= Advertencia
P9.2 Re"b“:.z‘tae‘:;aé:’ de | 2 2| 727| 2= Fallo, parar acel.
L hasta P2.3
Proteccién contra 1= Advertencia
P93 oreccion co 1 2 2 703 2= Fallo, parar acel.
derivacion a masa
hasta P2.3
0 = Sin respuesta
Proteccion contra 1 = Advertencia
Pe.4 calado 0 2 ! 709 2 = Fallo, parar acel.
hasta P2.3
0 =Sin respuesta
P95 Proteccién contra falta 0 2 1 713 1= Advertencia
de carga 2 = Fallo, parar acel.
hasta P2.3
0 =Sin respuesta
P97 Proteccién térmica del 0 2 2 704 1 = Advertencia
motor 2 = Fallo, parar acel.
hasta P2.3
P98 Temp. ambiente del 20 100 oc 40 705
motor
pg.g | Factorrefrigerantedelf oo 4 4500 o 400 | 706
motor a velocidad cero
pg.qg| Comstantedetiempo |y fog0 |y w5 | 07
térmico del motor
0 =Sin respuesta
1= Advertencia
2 = Fallo, modalidad
P9 11 Supervision de fases 0 2 unidad 2 702 de parada después
del motor de un fallo de
acuerdo a ID506
(P2.3 funcién de
parada)

Tabla 12: Protecciones

NOTA: Estos parametros se muestran cuando P13.1=0.
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5.11 Parametros de restablecimiento automatico de fallo (Panel de control:
Menu PAR -> P10)

Codigo] Parametro | Min. Max. Unidad| Predet.| Id. Nota
Tiempo de Retardo antes del rearranque
P10.1 lempo 010| 10,00 s 0,50 | 717| automatico después de que
espera '
haya desaparecido un fallo
Define el tiempo antes de que
90,00 .
el convertidor de frecuencia
Tiempo de (FULL y intente volver a arrancar de
P10.2 0,00 | LIMITED) s 30,00 | 718 L
prueba 60,00 manera automatica el motor
[RSZBSI después de que haya
desaparecido el fallo
0 = Rampa
Funcién de 1= Arranque al vuelo
P10.3 arranque 0 2 0 719| 2 = Conforme a P4.2
q Afecta sélo al inicio tras el
restablecimiento
Restablecimi
ento 0 = Desactivado
P04 automatico 0 ! 0 731 1 = Activado
de fallo

Tabla 1

3: Parémetros de restablecimiento automatico de fallo

5.12 Parametros de control Pl (Panel de control: Menu PAR -> P12)

Codigo Parametro Min. | Max. | Unidad | Predet. | Id. Nota
0= No se utiliza
L 1 = Pl para control del motor
P12.1 Activacion Pl 0 2 0 163 -
2 =Pl para uso externo (Sélo
en API FULL)
Constante
P12.2 proporcional del | 0,0 1000 % 100,0 118
regulador Pl
Tiempo de
P12.3 integracion del 0,00] 320,0 s 10,00 119
regulador PI
pro. | ReferenciaPidelf o1 qpoq| o, 00 | 167
teclado

Tabla 14: Parédmetros de control PI
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Codigo Parametro Min. | Max. | Unidad | Predet. | Id. Nota
0 = Referencia Pl
del teclado, P12.4
Fuente de punto 1= Bus de campo
P125 de ajuste ol 3 0 | 3321327 Sélo en API FULLy

LIMITED

3=AI2Sdlo en API FULL

0 = Bus de campo

p124 Fuentede [ ) 5 | 334| T=AlT Séloen APTFULLY
retroalimentacién LIMITED
2=AI2 Sélo en API FULL
P12.7 Minimode = {4 o 1000[ 0,0 | 336 0=Sin escalado minimo
retroalimentacién
prag |  Madmode i 0001 o | 1000 | 337| 100,0 - Sin escalado méximo
retroalimentacion
0 = Sin inversion (Retro-
alimentacién< Punto de
ajuste-> Aumentar salida
Inversion delvalor Pl)
P29 de error 0 ! 0 3401 1 - Invertido (Retro-

alimentacién< Punto de
ajuste-> Reducir salida
PI)

Tabla 14: Parémetros de control PI

5.13 Men de uso sencillo (Panel de control: Ment PAR -> P0)

Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad| Predet. | Id. Nota

0 = Todos los parametros
son visibles

1=S6lo el grupo de para-
metros de configuracion
rapida es visible

Parametro 1
parametros

o

P13.1

0 = Basica

1 = Unidad de bomba

2 = Unidad de ventilador

0 3 0 540] 3 = Unidad de alta
prestacion (HP)

NOTA: Visible sélo durante el

Asistente de arranque

Configuracion

P13.2 de la unidad

Tabla 15: Parédmetros de menu de uso sencillo

NOTA: Estos pardmetros se muestran cuando P13.1=0.
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5.14 Parametros del sistema

Codigo | Parametro [ Min. [ Max- ] Predet] 1d. | Nota
Informacion de software [MENU PAR -> S1]
S1.1 Software de sistema API 2314
Version de software de
s12 sistema API 835
513 Id. del software de 2315

alimentacion

Version del software de 834

S1.4 . .
alimentacién
S15 Id. del sqftW§re dela 837
aplicacion
S1.6 Revision de! softyvare dela 838
aplicacion
S1.7 Carga del sistema 839

Informacion RS485 (MENU PAR -> S2)

Formato: xx.yyy

xx =0 - 64 (Nimero
521 Estado de comunicacion 808 | de mensajes de error)
yyy =0 - 999 (Nimero
de mensajes correctos)
0 = FB desactivado

52.2 | Protocolo de bus de campo 0 1 0 809 1 = Modbus
S2.3 Direccion del esclavo 1 255 1 810
0=300, 1=600, 2=1200,
S2.4 Tasa de baudios 0 5 5 811 | 3=2400, 4=4800,
5=9600,
S2.5 NuUmero de bits de parada 0 1 1 812 | 0=1,1=2
526 Tipo de paridad 0 0 0 813 | 9= a‘]‘gg‘:gzda]
Tiempo de espera de 0= No se utiliza,
S2.7 R 0 255 0 814 | 1=1segundo,
comunicacion 2 =2 segundos, etc.
Restablecer estado de 1= Restablece
528 comunicacion 815 el par. S2.1
Contadores totales (MENU PAR -> S3]
S3.1 Contador MWh 827
S3.2 Dias de conexion 828
S3.3 Horas de conexion 829

Tabla 16: Parametros de meny del sistema
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Codigo | Parametro [ M. [ Max- ] Predet] Id- | Nota
Ajustes del usuario (MENU PAR -> S4)
S4.1 Contraste de la pantalla 0 15 7 830 Ajusta el contraste
de la pantalla
Define la pagina de
supervision (1.1. - 1.20)
S4.2 Pagina predeterminada 0 20 0 2318 | que se muestra tras el
arranque
0= No se utiliza
1=Restaura los valores
Restaurar valores redeterminados de
S4.3 predeterminados de 0 1 0 831 ?ébrica de todos los
fabrica .
parametros
Tabla 16: Parametros de menu del sistema
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6. LOCALIZACION DE FALLOS

Codinolis Nombre del fallo
fallo
1 Sobrecorriente

Sobretension

Fallo del sistema

2
3 Fallo a tierra
8
9

Falta de tension

1" Supervision de fase de salida

13 Falta de temperatura del convertidor de
frecuencia

14 Exceso de temperatura del convertidor

de frecuencia

15 Motor calado

16 Exceso de temperatura del motor

17 Falta de carga del motor

22 Fallo de suma de comprobacién de
EEPROM

25 Fallo del mecanismo de control del
microcontrolador

27 Proteccion CEM posterior

34 Comunicacion del bus interno

35 Fallo de la aplicacion

41 Exceso de temperatura de IGBT

50 Entrada analdgica I, < 4 mA
(rango de sefial seleccionado 4 a 20 mA)

51 Fallo externo

53 Fallo de bus de campo

57 Fallo de identificacion

Tabla 17: Cédigos de fallo. Consulte el manual del usuario
para obtener las descripciones detalladas de los fallos.
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7. DATOS GENERALES
Dimensiones Bastidor tura Anchura Profundida eso (kg
Yy peso MI1 160,1 655 98,5 0,55
MI2 195 90 101,5 0,70
MI3 254,3 100 108,5 0,99
Red de Redes No puede utilizarse Vacon 10 [400 V] con redes con una fase a tierra

Corriente de
cortocircuito

suministro

La corriente maxima de cortocircuito debe ser inferior a 50 kA

(L AL S Tension de salida

0-Uj,

motor Corriente de salida

Corriente continua estimada IN a temperatura ambiente max.
+50°C (segun el tamanio de la unidad, sobrecarga 1,5 x IN méx. 1
min/10 min.

Condiciones
ambientales

Temperatura ambiente
de funcionamiento

-10°C [sin escarchal...+50°C: capacidad de carga estimada Iy

proteccion

Temperatura de -40°C...+70°C
almacenamiento
Clase de caja de 1P20

Humedad relativa

0...95% RH, sin condensacion, sin corrosion, sin goteo de agua

Altitud

100% de capacidad de carga [sin reduccion] hasta 1000 m. 1% de
reduccion por cada 100 m por encima de 1000 m; max. 2000 m.

(Consulte las descrip-
ciones detalladas en el
manual de usuario de
Vacon 10 disponible
en: www.vacon.com)

Grado de PD2

contaminacion

Inmunidad Cumple EN50082-1, -2, EN61800-3

Emisiones 230 V: Cumple la categoria C2 de EMCJ; Con un filtro RFlinterno

400 V: Cumple la categoria C2 de EMC: Con un filtro RFl interno
115V y 575 V: cumplen la categoria C4 de EMC

Todos: sin proteccién contra emisiones EMC (Vacon nivel N): sin
filtro RFI

Normas

Para EMC: EN61800-3
Para la seguridad: UL508C, EN61800-5

Certificados y
declaraciones
de conformida
ddel
fabricante

Para la seguridad: CB, CE, UL, cUL

Para EMC: CE, CB, c-tick

(consulte la placa de caracteristicas de la unidad para obtener
informacion mas detallada)

Requisitos de los cables Cable d?' Min. - méx. del cable del terminal (mm?)
y fusibles Bastid Fusible | alimentacion —
(Consulte los datos astidor (A) eléctrica Cu Pr'ngzz;y e | De control y de relé
detallados en el manual (mm?)
del usuario de Vacon 10 MI1 3
A A 3*1,5+1,5 1,5-4
disponible en: MI2 10 *
www.vacon.com)
380 - 480V N
S e e MI3 20 3%2,5+2,5 15-6 0515
575V
T
15V MIT 10 2*1,5+1,5 154
208 - 240V 1 MI2 20 2*2,5+2,5
MI3 32 2*6+6 1,5-6
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- Con los fusibles mencionados anteriormente, se puede conectar el convertidor
para alimentar la corriente de cortocircuito cuyo max. es 50 kA.

- Utilice cables con una resistencia al calor de al menos +70 °C.

- Los fusibles funcionan también como proteccion contra sobrecarga en los cables.

- Estas instrucciones se aplican Unicamente a los casos con un motory una conexién
de cable desde el convertidor de frecuencia al motor.

- Para cumplir la norma EN61800-5-1, el conductor de proteccion debe ser de al
menos 10 mm?2 Cu 0 16 mm AL Otra posibilidad consiste en utilizar un conductor de
proteccién adicional de al menos el mismo tamafo que el original.

Capacidades nominales de Vacon 10

Tension de alimentacién 115V, 50/60 Hz, 1~ series
. . Potencia Corriente de
Tipo de Capacidad de carga estimada eje motor | entrada nominal -
convertidor de By 150% corriente Tam/ar_w
frecuencia 100% corriente de sobrecarga ° [A] mecanico
contin. I [A] (Al [HP]
0001 1.7 2,6 0,33 9.2 MI2
0002 2,4 3,6 0,5 11,6 MI2
0003 2,8 4,2 0,75 12,4 MI2
0004 3,7 5,6 1 15 MI2
0005 4,8 7.2 1,5 16,5 MI3
Tension de alimentacién 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ series
. . Potenciade|  Corriente de
Tipo de Capacidad de carga estimada motor entrada nominal N
convertidor de . 150% corriente Tam'ar.vo
frecuencia 100% corriente de sobrecarga P [A] mecanico
contin. ly [A] (Al [kW]
0001 1.7 2,6 0,25 4,2 MI1
0002 2,4 3,6 0,37 5,7 MI1
0003 2,8 4,2 0,55 6,6 MI1
0004 3,7 5,6 0,75 83 MI2
0005 4,8 7,2 11 11,2 MI2
0007 7,0 10,5 15 14,1 MI2
0009 9,6 14,4 2,2 15,8 MI3
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Tension de alimentacion 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ series
Potencia Corriente de
. Capacidad de carga estimada . entrada
Tipo de eje motor nominal Tamafo
convertidor de = . 1
frecuencia 100% corriente d ° kc’orrlente 3 Al mecénico
contin. Iy [A] e sobrecarga kW]
[A]
Vacon
10-1L-0001-2 1.7 2.6 0.25 2,7 Mi1
Vacon
10-1L-0002-2 24 36 0.37 35 MI1
Vacon
10-1L-0003-2 28 4.2 0,55 3.8 Mi1
Vacon
10-1L-0004-2 3.7 56 0,75 43 MI2
Vacon
10-1L-0005-2 48 7.2 11 68 MI2
Vacon
10-1L-0007-2 e 105 15 84 Mi2
Vacon
10-1L-0011-2* n 16,5 22 13,4 MI3
* La temperatura ambiente de funcionamiento maxima de

Vacon 10-1L-0011-2 es de + 40°C!
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Tension de alimentacion 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ series
Potencia Corriente de
X Capacidad de carga estimada . entrada

Tipo de eje motor ol Tamad

convertidor de - i nomina amaiio

frecuencia 100% corriente 150% corriente 380—_48_QV mecénico
contin. Iy [A] de sobrecarga | provision [A]
N [A] PIkW]

Vacon

10-3L-0001-4 1.3 20 037 2,2 Mi1
Vacon

10-3L-0002-4 19 2.9 0.55 28 MI1
Vacon

10-3L-0003-4 24 36 0.75 3.2 MIT
Vacon

10-3L-0004-4 &3 5.0 11 4,0 MI2
Vacon

10-3L-0005-4 43 6.5 15 56 Mi2
Vacon

10-3L-0006-4 5.6 8.4 2,2 7.3 MI2
Vacon

10-3L-0008-4 76 .4 3.0 9.6 MI3
Vacon

10-1L-0009-2 9.0 135 40 15 MI3
Vacon

10-3L-00012-4 120 180 55 149 Mi3

Nota: Las corrientes de entrada son valores calculados con un suministro
de transformador de linea de 100 kVA.
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Tension de alimentacién 575 V, 50/60 Hz, 3~ series
] Potencia Corriente de
. Capacidad de carga estimada . entrada
Tipo de eje motor ; -
g nominal Tamaiio
convertidor de 150% corriente mecanico
frecuencia 100% corriente P
contin. Iy [A] de sok;/rjcarga [HP] w
0002 1,7 2,6 1 2 MI3
0003 2,7 4,2 2 3,6 MI3
0004 3,9 59 3 5 MI3
0006 6,1 9.2 5 7,6 MI3
0009 9 13,5 10 10,4 MI3
0011 " 16,5 10 14,1 MI3

Nota: Las corrientes de entrada son valores calculados con un suministro
de transformador de linea de 100 kVA.

Configuracion répida Modbus

1 A: seleccione Bus de campo como lugar de control remoto: P2.1 a 3 - Bus de campo
B:. establezca el protocolo Modbus RTU en “ON” (ACTIVADOJ): 52.2 a 1 - Modbus
A: establezca la palabra de control en “0” (2001)
B: establezca la palabra de control en “1” (2001)
C: el convertidor de frecuencia se encuentra en estado de funcionamiento (RUN)
2 | D: establezca el valor de referencia en “5000" (50,00%) (2003)
E: la velocidad real es 5000 (25,00 Hz si la FrecMin es 0,00 Hz y la FrecMax es 50,00 Hz)
F: establezca la palabra de control en “0” (2001)
G: el convertidor de frecuencia se encuentra en estado de parada (STOP)
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